EGZ.NR ... .... TOMNR |

Specyfikacja techniczna wykonania robdt

SST- 02 Roboty rozbiérkowe

CPV 45111100- 9 - Roboty w zakresie burzenia

Nazwa zamierzenia budowlanego:

Adres obiektu budowlanego:

Jednostka ew., obreb i nr dziatki:

Identyfikator dziatki:

Nazwa Inwestora:

Modernizacja zabytkowej kaplicy cmentarnej na cmentarzu
komunalnym

tancut, ul. Moscickiego

181001_1.0001.4730

Miasto tancut
37-100 tancut, ul. Plac Sobieskiego 18




SPIS ZAWARTOSCI:

SST- 02 ROBOTY ROZBIORKOWE CPV 45111100- 9 - ROBOTY W ZAKRESIE
BURZENIA ...ccoiieniiitiiitiiiiitteinieeiiniiaeiisieeiiiisssisteassineassistesssseassssssnsssssensssses 1

SST- 02 ROBOTY ROZBIORKOWE CPV 45111100- 9 - ROBOTY W ZAKRESIE

BURZENIA ....ceeieiiiiiiiiiieiieieiteiietetieteetestetastassesastessssassesassassssessosassassssassassssases 3
1. WSTEP...ccuueiiiiiiiiiiieeiensiiestiettennesssssssssseeresnnsssssssssssessasssnsssssssssssssssssnssssssssssessasnnnnns 4

1.1. Przedmiot specyfikacji teChNICZNE]......covvvuviiiiiiiiiii e 4

1.2. Zakres stosowania specyfikacji teChniCzNej ......cceeeevviiiiiiiniiiiiiiee e, 4

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniCzNg.....coovvcvieiiriiieeiiciie e 4

1.4. 0Ogdlne wymagania dotyczace robOt......cccuuiiiiiiiiiiiiiieee e 4
2 IMATERIALY ..ovreiiiiiiiiiiiiiininiiiiniiirennssssisstinesasssssssssssssssmssssssssssssssssssssnnsssssssssssnns 4
3. R 2] 174 2 N 4
4, TRANSPORT ....ccittuuuuiiiiiiiniiirannssssssiistirrasssssssssssssrrrasssssssssssssesssssssssssssssssssssnsnssssssss 5
5. WYKONANIE ROBOT .....ccvecreererreenresseesessesseessessessessssssessessssssesssssssssessessssssessensesssenes 5
6.  OBMIAR ROBOT ....ccouruiuitiueennsneetsentssssetssssstssssesssssssssssssessssssssssssenssssessassnssssnes 5
7. ODBIOR ROBOT .....cuciuiitrueeesiectsnettssesessss et e et ssssesssssssstsssnssssssssssessaessssnessenes 5
8. PODSTAWA PEATNOSC .....eeueeueereereereereesseeseessesseessessessessesssessessssssessessesssssassseessenses 5
9. ROZLICZENIE ROBOT.......cccueeteereereerreeseeseesseeseessessesseessessessessssssessessssssessessssssssseessenses 5
10. PRZEPISY ZWIAZANE........coiiiiiiimininniiisiiiiiinnnsssssssssssssisesssssssssssssssssesssssssssssssssssssssnss 5

Specyfikacja zawiera 5 ponumerowanych stron




SST- 02 Roboty rozbidrkowe
CPV 45111100- 9 - Roboty w zakresie burzenia



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiot niniejszej specyfikacji technicznej stanowig wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot rozbidrkowych i demontazowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest jednym z dokumentéw niezbednych przy udzielaniu
zamowien publicznych i stanowi zbiér wymagan w zakresie sposobu wykonywania
i oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot rozbiérkowych i demontazowych.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
rozbiérkowych i demontazowych realizowanych.
Zakres robét rozbidrkowych i demontazowych:

1) demontaz obrébek blacharskich,

2) demontaz stolarki oraz slusarki okiennej i drzwiowej poddanej wymianie,

3) rozbidrka pokrycia dachu,

4) rozbidérka komindw ponad dachem,

5) rozbidrki w zakresie prowadzonych prac renowacyjnych,

6) rozbidrka elementdowa. oktadzin i powtok.
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dn.
6.02.2003r. (Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$é
z dokumentacjg projektowg, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od projektu, ktére nie naruszajg postanowien norm,
a sg uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sg udokumentowane
zapisem dokonanym w dzienniku budowy, potwierdzonym przez nadzér techniczny,
lub innym réwnorzednym dowodem. Ogdlne wymagania dotyczace robdét podano
w ,Wymaganiach ogdlnych”. Wszystkie prace powinny by¢é wykonane zgodnie
z dokumentacjg techniczng uwzgledniajagcg wymagania aktualnych norm oraz warunkami
jakosciowymi. Wszystkie materiaty pochodzace z rozbidrki Wykonawca robdt jest
zobowigzany zawies¢ do odpowiedniego zaktadu utylizacji odpadéw w ramach
zaproponowanej ceny umownej.

2. MATERIALY
Dla robét objetych w niniejszej specyfikacji technicznej materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

Wszystkie roboty nalezy wykonac recznie i przy uzyciu elektronarzedzi. Zatadunek
gruzu powinien odbywac sie przy uzyciu sprzetu mechanicznego.



4. TRANSPORT

Materiaty z rozbidérki mogg by¢ przewozone dowolnymi S$rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. Wymagania ogdlne dotyczace transportu
podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST-00 ,Wymagania ogdlne” Prace demontazowe
wykonaé¢ wg ogdlnych zasad sztuki budowlanej. Podstawowe zasady BHP przy robotach
rozbiorkowych:
1) roboty rozbiérkowe powinien prowadzi kierownik o odpowiednich kwalifikacjach
i doswiadczeniu oraz zatrudnia¢ robotnikéw obeznanych z tego rodzaju robotami,
2) przez caty czas trwania robot nalezy pilnowaé, aby na teren rozbidrki nie wchodzity
osoby postronne,
3) przed przystgpieniem do rozbidrki nalezy opracowaé program rozbiorki,
a zatoge zapozna¢ z nim oraz z bezpiecznymi sposobami wykonywania robdt
rozbiorkowych,
4) prace na wysokosciach: - szczegdlne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysokosci
i spadajace odtamki.
Wymagania przy prowadzeniu robot rozbiérkowych:
1) Kierownik robét powinien wskazywaé miejsca gromadzenia materiatéw z rozbiodrki
i sposoby ich zabezpieczania. Materiatéw nie mozna gromadzi¢ na rusztowaniach ani
na powierzchni stropodachoéw,
2) nalezy odtgczy¢ wszystkie instalacje,
3) teren robodt rozbidrkowych ogrodzic i oznaczyé tablicami ostrzegawczym,
4) robotnicy zatrudnieni przy rozbiérce powinni legitymowac sie sSwiadectwem
dopuszczenia do pracy na wysokosci, by¢ zaopatrzeni w hetmy ochronne.

6. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST-00 ,Wymagania ogdlne”.
7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wszystkie roboty ujete w niniejszym opracowaniu podlegajg zasadom odbioru
robot.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”.
9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w SST-00 ,Wymagania ogdlne”
10.PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003r. (Dz. U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.



